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DIE KANTIGE

Gerauscharm auch bei hochsten Drehzahlen,

wartungsfrei und robust gegentber einwirkenden Radial-

und Axialkraften —so verrichten unsere Kegelradgetriebe Gearmax ihre Arbeit
und sorgen fur die effiziente rechtwinklige Umlenkung Ihres Antriebes. Und
dass auch unter speziellen Umgebungsbedingungen. Denn neben Winkelge-
trieben mit Aluminiumgehause sind die Kegelradgetriebe auch mit Edelstahl-
gehause und —wellen verfugbar, die sie auch den hohen Anspriichen in der
Nahrungsmittelindustrie und der chemischen- und petrochemischen Industrie
gerecht werden lassen. Sie konnen dabei zwischen mehreren Versionen wah-
len, mit einer oder zwei Ausgangswellen oder mit Ubersetzungen 1:1 oder 2:1.
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DIE KANTIGE

Mit hoher Haltekraft
sicher fixiert -

e

Unsere Kegelradgetriebe Gearmax
sorgen fur eine effiziente rechtwinklige .

4

Umlenkung des Antriebes und gewahr-
leisten auch noch bei den héchsten
Drehzahlen einen gerdauscharmen Lauf.
Gehartete, aus Einsatzstahl gefertigte
GLEASON-spiralverzahnte Kegelradgetriebe
gewahrleisten eine hohe Belastbarkeit und Effizienz verbunden

mit einer hohen Laufruhe. Die Kegelradgetriebe sind mit einer
Lebensdauerschmierung versehen und damit wartungsfrei. Eine
Nachfillung oder ein Olwechsel sind unter normalen Bedingungen fir die
gesamte Durchschnittslebensdauer nicht notwendig. Eventuell auf die Wel-
len einwirkende Radial und Axialkrafte werden durch groB3 dimensionierte
Qualitats-Kugellager sicher aufgenommen. Die Auswahl der verwendeten
Wellendichtringe schiitzen die Getriebe vor Olverlust oder dem Eindringen
von Staub. Die Kegelradgetriebe sind bei voller Last und Einhaltung der
empfohlenen Drehzahlen von 1.400 min' fur eine hohe Lebensdauer von
10.000 Stunden konzipiert. Im Programm befinden sich Ausfihrungen mit
einer oder 2 Ausgangswellen und mit Ubersetzungen von 1:1 und 2:1.
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#funktionsprinzip

Drehzahlen

Die Kegelradgetriebe Gearmax sind flr eine Eingangsdreh-
zahl von 1.400 min-" ausgelegt. Die Einhaltung dieses Dreh-
zahlbereiches erméglicht bei Betrieb unter voller Belastung
die Lebensdauer von 10.000h. Héhere Drehzahlen sind nur
kurzzeitig zuléssig.

Betriebstemperatur
Die Kegelradgetriebe sind fur eine Betriebstemperatur von
-18°C bis +80°C ausgelegt.

Schmierung

Die Kegelradgetriebe sind ab Werk mit Synthetikdl als Le-
bensdauerschmierung versehen und damit wartungsfrei.
Als Ol wird AGIP BLASIA 150 verwendet.

Verdrehflankenspiel
Das normale Verdrehflankenspiel betragt 15 bis 30 Winkel-
minuten.

Gehértete GLEASON-spiralverzahnte Kegelrdder

Anwendungsbereiche

- Transport- und Férdersysteme

- Folieneinschlagmaschinen

- Verpackungsmaschinen

- Druckmaschinen

- Holzbearbeitungsmaschinen u.v.m.

Gehause

Das Gehduse besteht aus einer Aluminiumlegierung.
Die Befestigungs- und Gewindebohrungen in dem unge-
teilten, allseitig bearbeiteten Geh&duse ermdglichen einen
bequemen An- und Einbau in jeder beliebigen Lage.

Kegelradgetriebe
In den Getrieben arbeiten gehartete GLEASON-spiralver-
zahnte Kegelrader.

Wellen

Die Wellen sind aus vergiitetem Stahl gefertigt. Bei Kegelrad-
getrieben mit einer Ubersetzung 2:1 bestehen die Eingangs-
wellen aus gehartetem und geschliffenem Einsatzstahl.

Wellenlagerung

Zur Wellenlagerung werden Qualitatskugellager verwendet.
Durch die gewahlte Dimensionierung lassen sie hohe radiale
und axiale Wellenbelastungen zu.

SN

Lieferprogramm

- Getriebe mit einer oder zwei Ausgangswellen
- Ubersetzungen 1:1 und 2:1

- Drehmomentbereich bis 60 Nm

- Drehzahlen bis 1.400 min™’



#tauswahlablauf

1. Grundparameter fiir die Auswahl des Kegelradgetriebes
Zur Auswahl des korrekten Kegelradgetriebes sind folgende Daten zu berucksichtigen:

P.: Berechnungsleistung (kW)

P: Motorleistung (kW)

T,: Drehmoment an der Ausgangswelle (Nm)
ng: Drehzahl an der Eingangswelle A (min™)
n,: Drehzahl an der Ausgangswelle (min™)

F: Servicefaktor (siehe nachfolgende Tabelle)

Servicefaktor Fg

Betriebsstunden/Tag
Belastungsart <3 > 3 bis 8 > 8 bis 12 > 12 bis 24
GleichmaBige Belastung 0,7 0,9 1 1,3
leichte StoBbelastung 0,9 1 1,3 1,8
schwere StoBbelastung 1,3 1,6 1,8 2,3

Beispiel:

P: 2,21 kW

ng: 1.400 min™

n,: 1.400 min™

F¢: 1,6 (5 Stunden/Tag bei schwerer StoBbelastung)

Die Berechnungsleistung P_ wird nach folgender Formel berechnet:

P.=PxF,=2,21x1,6 =3,54 kW

Das Drehmoment T, an der Ausgangswelle wird mit folgender Formel berechnet:

T, = 9550 x P/n, = 9550 x 3,54/1.400 = 24,1 Nm

Anhand der Leistungsparameter sollte ein Kegelradgetriebe gewéhlt werden, dessen maximale Ausgangsleistung T,

gréBer oder gleich der berechneten Leistung ist.
Die korrekte Wahl ist der Typ 4030 mit einer maximalen Ausgangsleistung T, _ von 27,2 Nm.

max

2. Max. zulassige Belastungen an den Wellen

Wellenbelastungen

Modell Radialbelastung (N) Axialbelastung (N)
4000/4002 60 20
4008/4011 140 50
4030/4031 300 80
4032/4033 400 80

Bestellbeispiel:

4011 111

Typ 4011 (Kegelradgetriebe mit einer Ausgangswelle) mit Ubersetzung 1:1
Drehrichtung der Ausgangswelle im Uhrzeigersinn



#technischedaten

Serie 4000 | Aluminium
Ubersetzung 1:1 | 1 Ausgangswelle

e g

L6|L5

L3
L1 L2

Drehmomente / Abmessungen

W“Hﬂ o H
50 3,5

0,02
100 003 3
4000 111
000 1 Jp 006 28 3x  4x
100 o011 o 8 8 68 15 82 32 75 60 15 22 30 ., . 22 03
w1z @ gy 018 25 -
1400 035 24
50 005 10
100 01 95
4011111
0 0 ., 02 95 3x  4x
15 139 104 35 48 48 125 90 35 36 52 3B 1,2
400 038 9 85 62
wnnz @ 065 88
1400 129 88
50 0,18 35
100 034 32
4030 111
030 0 . 064 305 3x  4x
20 200 150 50 76 76 190 140 50 54 76 52 35
w0tz @ ° 12 20 9 85
700 2,09 285
1400 3,99 272
50 031 60
100 061 58
w2z @ 1,17 56 3x  4x
100 o018 & 25 280 160 70 90 115 220 150 70 76 76 . . 62 58
4032112 @ ’ ’ ’

700 3,37 46
1.400 6,45 44

D = Drehrichtung, n, min' = Drehzahl der Ausgangswelle, E kW __
Masse m in kg, Welle od in f7 Passung

.= max. Eingangsleistung, T, . = max. Abtriebsdrehmoment, alle Langenangaben in mm,

Al >
Al >

Drehrichtung D

B\AJ B [V_

X

° = kein Drehrichtungswechsel e = Drehrichtungswechsel
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#technischedaten

Serie 4000 | Aluminium
Ubersetzung 1:1 | 2 Ausgangswellen

e E

L6|L5

L3
L1 L2

Drehmomente / Abmessungen

WHH .H. o
50

0,02 1,75
100 0,03 1,5
200 0,06 1,4 3x 4x
4002 111 @ 400 0.11 13 8 98 68 15 32 32 75 60 15 22 30 52 42 22 0,3
700 0,18 1,25
1.400 0,35 1,2
50 0,05 5
100 0,1 4,75
200 0,2 4,75 3x 4x
4008 111 @ 400 0.38 45 15 174 104 35 48 48 125 90 35 36 52 85 62 35 1,2
700 0,65 4,4
1.400 1,29) 4,4
50 0,18 17,5
100 0,34 16
200 0,64 15,25 3x  4x
4031 111 @ 400 1.2 145 20 250 150 50 76 76 190 140 50 54 76 9 8.5 52 3,5
700 2,00 14,25
1.400 3,99 13,6
50 0,31 30
100 0,61 29
200 1,17 28 3x 4x
4033 111 @ 400 218 26 25 300 160 70 90 115 220 150 70 76 76 125 103 62 5,8

700 3,37 23
1.400 6,45 22
D = Drehrichtung, n, min” = Drehzahl der Ausgangswelle, E kW,__

Masse m in kg, Welle @d in f7 Passung
Bemerkung: T, = Das maximale Abtriebsdrehmoment gilt pro Ausgangswelle

.= max. Eingangsleistung, T, . = max. Abtriebsdrehmoment, alle Langenangaben in mm,

A A
< <
Drehrichtung D
I 1
Cla \ i Al B B [V i | Y] C
. I

@ = kein Drehrichtungswechsel/Drehwechsel
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#technischedaten

Serie 4000 | Aluminium
Ubersetzung 2:1 | 1 Ausgangswelle

e g

L6|L5

L3
L1 L2

Drehmomente / Abmessungen

50 3

ﬂ o H

0,02
100 003 25
4000 121
000 o 200 005 272 3x  4x
200 00s o4 & 8 68 15 32 32 75 60 15 22 30 _, 22 03
4000122 @ 200 0:15 ) ’ ’
1400 0,18 172
50 0,04 8
100 0,07 7
4011 121
0 o 200 0,14 6,8 3x 4x
15 139 104 35 48 48 125 90 35 36 52 35 1,2
400 029 68 85 62
4011122 @ 200 05 68
1400 0,66 45
50 014 26
100 025 24
4030121 @ 200 0,46 22 3x  4x
20 200 150 50 76 76 190 140 50 54 76 52 35
400 0,88 21 9 85
4030122 @ 700 1,47 20
1400 2,35 16
50 026 50
100 0,46 44
4032121 @ 200 0,9 43 3x  4x
200 {7 4 25 230 160 70 90 115 220 150 70 76 76 _ . . 62 58
4032122 @ ’ ’ ’

700 3 40,9
1.400 3,67 25

D = Drehrichtung, n, min"'= Drehzahl der Ausgangswelle, E kW,__
Masse m in kg, Welle @d in f7 Passung

= max. Eingangsleistung, T, = max. Abtriebsdrehmoment, alle Langenangaben in mm,

X max

Die Kegelradgetriebe kénnen wahlweise auch fiir Ubersetzungen ins Schnelle verwendet werden. Hierbei erfolgt der Eingang tiber die Welle B. Bei Ubersetzung
ins Schnelle ist darauf zu achten, dass die maximale Eingangsdrehzahl 750 min- nicht Uberschreitet.

A A
K

Drehrichtung D

B\AJ B [V_

X

° = kein Drehrichtungswechsel e = Drehrichtungswechsel
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#technischedaten

Serie 4000 | Aluminium
Ubersetzung 2:1 | 2 Ausgangswellen

e E

L6|L5

L3
L1 L2

Drehmomente / Abmessungen

WHH .H. o
50 1,5

0,02
100 0,03 1,25
200 0,05 1,1 3x 4x
4002 121 @ 400 0,09 105 8 98 68 15 32 32 75 60 15 22 30 52 42 22 0,3
700 0,15 1
1.400 0,18 0,6
50 0,04 4
100 0,07 815
200 0,14 3,4 3x 4x
4008 121 @ 400 0.29 3.4 15 174 104 35 48 48 125 90 35 36 52 85 62 35 1,2
700 0,5 3,4
1.400 1,66 2,25
50 0,14 13
100 0,25 12
200 0,46 11 3x 4x
4031 121 @ 400 0.88 105 20 250 150 50 76 76 190 140 50 54 76 9 85 52 3,5
700 1,47 10
1.400 2,35 8
50 0,26 25
100 0,46 22
200 0,9 21,5 3x 4x
4033 121 @ 400 172 205 25 300 160 70 90 115 220 150 70 76 76 125 103 62 5,8

700 3 20,45
1.400 3,67 12,5

D = Drehrichtung, n, min™ = Drehzahl der Ausgangswelle, E kW __
Masse m in kg, Welle @d in f7 Passung

= max. Eingangsleistung, T, = max. Abtriebsdrenmoment, alle Lingenangaben in mm,

Die Kegelradgetriebe kénnen wahlweise auch fiir Ubersetzungen ins Schnelle verwendet werden. Hierbei erfolgt der Eingang uber die Welle B. Welle A steht
als Abtrieb zur Ubersetzung ins Schnelle zur Verfligung. Welle C arbeitet mit der gleichen Drehzahl wie Welle B! Bei Ubersetzung ins Schnelle ist darauf zu
achten, dass die maximale Eingangsdrehzahl 750 min' nicht Uberschreitet. Bemerkung: T, . = Das maximale Abtriebsdrehmoment gilt pro Ausgangswelle

max

A A
< <
Drehrichtung D
I 1
Cla \ i Al B B [V i | Y] C
. I

@ = kein Drehrichtungswechsel/Drehwechsel
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DIE KANTIGE

Mit Vielfalt zur
High Performance

Das Programm der Edelstahl-Kegelradgetriebe ist fur Anwendungen in
speziellen Umgebungsbedingungen konzipiert. Um den hohen Anspriichen
und hygienischen Vorschriften beispielsweise in der Nahrungsmittelindustrie,
der chemischen- und petrochemischen Industrie zu entsprechen, sind die
Gehause und die Wellen aus dem Edelstahl der Gute 1.4401 gefertigt. Die
GLEASON-spiralverzahnten Kegelrader sorgen fir eine hohe Laufruhe bei
hohem Wirkungsgrad. Alle Kegelradgetriebe sind ab Werk mit Synthetikdl
als Lebensdauerschmierung versehen. Die Getriebe sind wahlweise mit einer
oder zwei Ausgangswellen mit Ubersetzungen von 1:1 und 2:1 erhaltli



earmax 5000 Edelstahl

gearmax 5000 Edelstahl



#funktionsprinzip

Drehzahlen: Die Edelstahl-Kegelradgetriebe sind fur eine
Eingangsdrehzahl von 1.400 min-' ausgelegt. Die Einhal-
tung dieses Drehzahlbereiches ermdglicht bei Betrieb un-
ter voller Belastung die Lebensdauer von 10.000h. Héhere
Drehzahlen sind nur kurzzeitig zuléssig.

Betriebstemperatur: Die Kegelradgetriebe sind fiir eine
Betriebstemperatur von -18°C bis +80°C ausgelegt.

Schmierung: Die Kegelradgetriebe sind ab Werk mit Syn-
thetikdl als Lebensdauerschmierung versehen und damit
wartungsfrei. Als Ol wird AGIP BLASIA 150 verwendet.

Verdrehflankenspiel: Das normale Verdrehflankenspiel be-
trégt 15 bis 30 Winkelminuten.

Gehause: Das Gehause besteht aus Edelstahl 1.4401. Die Be-
festigungs- und Gewindebohrungen in dem ungeteilten, all-
seitig bearbeiteten Gehduse ermdéglichen einen bequemen
An- und Einbau in jeder beliebigen Lage.

Gehéuse und Wellen aus Edelstahl

Anwendungsbereiche
- Nahrungs- und Genussmittelindustrie
- Chemische Industrie
- Erdél- und Petrochemische Industrie
- Marinetechnik u.v.m.

16

Kegelradgetriebe: In den Getrieben arbeiten gehartete
GLEASON-spiralverzahnte Kegelréder.

Wellen: Die Wellen sind aus Edelstahl 1.4401 gefertigt.

Dichtungen: Die Standard-Wellendichtringe bestehen aus
dem Kunststoff NBR, das sich durch eine hohe Abriebfes-
tigkeit auszeichnet.

Wellenlagerung: Zur Wellenlagerung werden Qualitétsku-
gellager verwendet. Durch die gewahlte Dimensionierung
lassen sie hohe radiale und axiale Wellenbelastungen zu.

Lieferprogramm

- Getriebe mit einer oder zwei Ausgangswellen
- Ubersetzungen 1:1 und 2:1

- Drehmomentbereich bis 60 Nm

- Drehzahlen bis 1.400 min™’



#tauswahlablauf

1. Grundparameter fiir die Auswahl des Kegelradgetriebes
Zur Auswahl des korrekten Kegelradgetriebes sind folgende Daten zu bertcksichtigen:

P.: Berechnungsleistung (kW)

P: Motorleistung (kW)

T,: Drehmoment an der Ausgangswelle (Nm)
ng: Drehzahl an der Eingangswelle A (min™)
n,: Drehzahl an der Ausgangswelle (min™)

F: Servicefaktor (siehe nachfolgende Tabelle)

Servicefaktor Fg

Betriebsstunden/Tag
Belastungsart <3 > 3 bis 8 > 8 bis 12 > 12 bis 24
GleichmaBige Belastung 0,7 0,9 1 1,3
leichte StoBbelastung 0,9 1 1,3 1,8
schwere StoBbelastung 1,3 1,6 1,8 2,3
Beispiel:
P: 2,21 kW
ng: 1.400 min™
n,: 1.400 min™

F¢: 1,6 (5 Stunden/Tag bei schwerer StoBbelastung)

Die Berechnungsleistung P_ wird nach folgender Formel berechnet:

P.=PxF =221x1,6 = 3,54 kW

Das Drehmoment T, an der Ausgangswelle wird mit folgender Formel berechnet:
T, = 9550 x P/n, = 9550 x 3,54/1.400 = 24,1 Nm

Anhand der Leistungsparameter sollte ein Kegelradgetriebe gewéhlt werden, dessen maximale Ausgangsleistung T,
gréBer oder gleich der berechneten Leistung ist.

max

Die korrekte Wahl ist der Typ 5030 mit einer maximalen Ausgangsleistung T, _ von 27,2 Nm.

2. Max. zulassige Belastungen an den Wellen

Wellenbelastungen
Modell Radialbelastung (N) Axialbelastung (N)
5000/5002 60 20
5008/5011 140 50
5030/50831 300 80
5032/5033 400 80

Bestellbeispiel:

5011111

Typ 5011 (Kegelradgetriebe mit einer Ausgangswelle) mit Ubersetzung 1:1
Drehrichtung der Ausgangswelle im Uhrzeigersinn

17



#technischedaten

Serie 5000 | Edelstahl
Ubersetzung 1:1 | 1 Ausgangswelle

s

9 ] L
7

it

A L

- L | © ]
| L3
L8 L1 L2

Drehmomente / Abmessungen

W“H.l lﬂ o H
50 3,5

0,02
100 003 3
111
2000 1 Jp 006 28 3x  4x
100 o011 o 8 8 68 15 82 32 75 60 15 22 30 ., . 22 03
000112 @ 00 g5 o5 -
1400 035 24
50 005 10
100 01 95
11111
>0 0 ., 02 95 3x  4x
15 139 104 35 48 48 125 90 35 36 52 3B 1,2
400 038 9 85 62
o2 @ gy, 065 88
1400 129 88
50 0,18 35
100 034 32
111
2030 0 . 064 305 3x  4x
20 200 150 50 76 76 190 140 50 54 76 52 35
sos0112 @ 10 12 20 9 85
700 2,09 285
1400 3,99 272
50 031 60
100 061 58
s0i2111 @ 1,17 56 3x  4x
100 o018 & 25 280 160 70 90 115 220 150 70 76 76 . . 62 58
5032112 @ ’ ’ ’

700 3,37 46
1.400 6,45 44

D= Drehrichtung, n, min-'= Drehzahl der Ausgangswelle, E kW __
Masse m in kg, Welle @d in f7 Passung

= max. Eingangsleistung, T,

Amax

= max. Abtriebsdrehmoment, alle Ldngenangaben in mm,

X

Al >
Al >

Drehrichtung D

B\AJ B [V_

X

° = kein Drehrichtungswechsel e = Drehrichtungswechsel
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#technischedaten

Serie 5000 | Edelstahl
Ubersetzung 1:1 | 2 Ausgangswellen

s

it

y

N M
==

R — =
IhA |NRYAN|

L3

L1

L2

Drehmomente / Abmessungen

Wn
50

ﬂ

H

0,02 1,75
100 0,03 1,5
200 0,06 1,4 3x 4x
5002 111 @ 400 0.11 13 8 98 68 15 32 32 75 60 15 22 30 52 42 22 0,3
700 0,18 1,25
1.400 0,35 1,2
50 0,05 5
100 0,1 4,75
200 0,2 4,75 3x 4x
5008 111 @ 400 0,38 45 15 174 104 35 48 48 125 90 35 36 52 85 62 35 1,2
700 0,65 4,4
1.400 1,29 4,4
50 0,18 17,5
100 0,34 16
200 0,64 15,25 3x 4x
5031 111 @ 400 1,22 145 20 250 150 50 76 76 190 140 50 54 76 9 8.5 52 3,5
700 2,00 14,25
1.400 3,99 13,6
50 0,31 30
100 0,61 29
200 1,17 28 3x 4x
5033 111 @ 400 218 26 25 300 160 70 90 115 220 150 70 76 76 125 103 62 5,8
700 3,37 23
1.400 6,45 22

D= Drehrichtung, n, min-'= Drehzahl der Ausgangswelle, E kW __

Masse m in kg, Welle @d in f7 Passung

Bemerkung: T, = Das maximale Abtriebsdrehmoment gilt pro Ausgangswelle

Drehrichtung D

A

<

C [a

Al

| [
P

@ = kein Drehrichtungswechsel/Drehwechsel

= max. Eingangsleistung,

T

Amax

= max. Abtriebsdrehmoment, alle Ldngenangaben in mm,

Y C

A

<
: \
]
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#technischedaten

Serie 5000 | Edelstahl
Ubersetzung 2:1 | 1 Ausgangswelle

s

9 ] L
7

it

A L

- L | © ]
| L3
L8 L1 L2

Drehmomente / Abmessungen

W“H.l lﬂ o H
50 3

0,02
100 0,03 25
121
5000 o 200 0,05 2,2 3x  4x
400 00s o1 8 8 68 15 32 3 75 60 15 22 30 _, 22 03
5000122 @ 200 0:15 ) ’ ’
1400 0,18 12
50 0,04 8
100 0,07 7
11121
50 o 200 0,14 6,8 3x 4x
15 139 104 35 48 48 125 90 35 36 52 35 1,2
400 029 68 85 6,2
5011122 @ 200 05 68
1400 0,66 45
50 014 26
100 025 24
s030 121 @ 200 0,46 22 3x  4x
20 200 150 50 76 76 190 140 50 54 76 52 35
400 0,88 21 9 85
5030122 @ 700 147 20
1400 235 16
50 026 50
100 0,46 44
5032121 @ 200 00 43 3x  4x
400 175 44 25 230 160 70 90 115 220 150 70 76 76 o .. 62 58
5032122 @ ’ ’ ’

700 3 40,9
1.400 3,67 25

D = Drehrichtung, n, min"'= Drehzahl der Ausgangswelle, E kW,__
Masse m in kg, Welle @d in f7 Passung

= max. Eingangsleistung, T, = max. Abtriebsdrehmoment, alle Langenangaben in mm,

X max

Die Kegelradgetriebe kénnen wahlweise auch fiir Ubersetzungen ins Schnelle verwendet werden. Hierbei erfolgt der Eingang tiber die Welle B. Bei Ubersetzung
ins Schnelle ist darauf zu achten, dass die maximale Eingangsdrehzahl 750 min- nicht Uberschreitet.

A A
K

Drehrichtung D

B\AJ B [V_

X

° = kein Drehrichtungswechsel e = Drehrichtungswechsel
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#technischedaten

Serie 5000 | Edelstahl
Ubersetzung 2:1 | 2 Ausgangswellen

s

9 ] L
7

it

Lg ——l \r | —
el I Cat
| L3
M‘-S L1 L2
L

Drehmomente / Abmessungen

W“H.l lﬂ o H
50 1,5

0,02
100 0,03 1,25
200 0,05 1,1 3x 4x
5002 121 @ 400 0,09 1,05 8 98 68 15 32 32 75 60 15 22 30 52 42 22 0,3
700 0,15 1
1.400 0,18 0,6
50 0,04 4
100 0,07 3,5
200 0,14 3,4 3x 4x
5008 121 @ 400 0.29 3.4 15 174 104 35 48 48 125 90 35 36 52 85 62 35 1,2
700 0,5 3,4
1.400 1,66 2,25
50 0,14 13
100 0,25 12
200 0,46 11 3x 4x
5031 121 @ 400 0.88 105 20 250 150 50 76 76 190 140 50 54 76 9 85 52 3,5
700 1,47 10
1.400 2,35 8
50 0,26 25
100 0,46 22
200 0,9 21,5 3x 4x
5033 121 @ 400 172 205 25 300 160 70 90 115 220 150 70 76 76 125 103 62 5,8

700 3 20,45
1.400 3,67 12,5

D = Drehrichtung, n, min™ = Drehzahl der Ausgangswelle, E kW __
Masse m in kg, Welle od in f7 Passung

= max. Eingangsleistung, T, = max. Abtriebsdrenmoment, alle L&ngenangaben in mm,

Die Kegelradgetriebe kénnen wahlweise auch fur Ubersetzungen ins Schnelle verwendet werden. Hierbei erfolgt der Eingang uber die Welle B. Welle A steht
als Abtrieb zur Ubersetzung ins Schnelle zur Verfligung. Welle C arbeitet mit der gleichen Drehzahl wie Welle B! Bei Ubersetzung ins Schnelle ist darauf zu
achten, dass die maximale Eingangsdrehzahl 750 min' nicht berschreitet. Bemerkung: T, . = Das maximale Abtriebsdrehmoment gilt pro Ausgangswelle

\max

A A
< <
Drehrichtung D
I I
Cla \ i Al B B [V i | Y C
. I

@ = kein Drehrichtungswechsel/Drehwechsel
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